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COMPLEXO DOS MEIOS TECNICOS E SOFTWARE
DE CONTROLO «CMTSC»

O CMTSC destina-se a funcionamento permanente dos sistemas automatizados de monitorizacdo técnica de multiplos
niveis com controlo remoto que integram um sistema unico de vigilancia e defesa de objectos, que garantem levantamen-
to da situacéo a curto e longo alcance do objecto com possibilidade de transmissédo de dados e de controlo através dos

canais de comunicacao existentes.

» COMPOSICAO DO COMPLEXO CMTSC

- sistema dos meios técnicos de monitorizagcéo da situagcédo
(fixos, moveis, portateis, rebocaveis, etc.) de instalacdo terres-
tre, maritima e aérea, cuja accao se baseia em diversos princi-
pios fisicos (sismicos, indutivos, capacitivos, micro-ondas,
contacto, radar, dptico-electrénicos, etc.)

- sistema de recolha, processamento e transmissao de dados
sobre os objectos-alvo da situacao recebidos dos meios técni-
cos de monitorizacédo da situacao, e dos meios de cobertura
da situacao das forcas e dos meios em cooperacédo

- sistema de automatizacdo das operacdes dos érgaos de
controlo associadas ao processamento de dados da situacéao
e gestao dos processos de deteccédo e realizacdo de situacdes
que inclui software de gestédo de situacdes.
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» TAREFAS A SOLUCIONAR

O CMTSC permite implementar na pratica e garantir
o funcionamento das solucdes técnicas, bem como
das ferramentas de software de apoio a gestao de
situacdes, realizando as seguintes funcades:

- uniformizacdo de apresentacdo da situacdo em caso de
deteccao e realizacao de diversas situacdes

- apoio de controlo permanente dos processos de realizacdo de
situacOes (através das forcas e meios)

- acumulacéo e sistematizacado da base de dados dos resulta-
dos de realizacdo de situacdes



COMPOSICAO DO COMPLEXO
«PEREKHVAT»
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Modulo de radar «<ROSA», «RAPAN>»
Modulo éptico-electronico «Fokus-D2»

Modulo optico-electronico «Fokus-C»

Aparelhagem de controlo

Sistema de comunicac¢des e transmissao de dados
Sistema de seguranca

Conjunto de CAFS-U

Conjunto de pecas de montagem

Conjunto de documentacédo operacional

Conjunto de software
Complexo de alimentacéao eléctrica autonoma incluindo:
Modulos fotovoltaicos

Unidade geradora edlica, conjunto

Bloco-contentor



COMPLEXO DE MONITORIZAGAO DE SITUAGAO H CMTSC
E DE TRANSMISSAO DE DADOS «PEREKHVAT»

da situacao terrestre e maritima, que se destina a deteccéo, dependendo das tarefas a serem solucionadas e
identificacdo e acompanhamento de diversos tipos de objec- das condicées fisico-geograficas da sua opera-
tos, troca de dados com outros elementos de sistemas auto- céo.

matizados e retransmissdo de diversos tipos de sinais de
comunicacoes.

Complexo automatizado de alta tecnologia para monitorizacéo @ Existem cinco opcdes disponiveis do complexo,
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COMPLEXO DE NAVEGACAO MULTIFUNCOES

«AZIMUT-F»

«AZIMUT-F»

Création de I'association ACPA

O CMN «AZIMUT-F» destina-se a organizacéo de mo-
nitorizacédo de objectos mdveis com recurso a comuni-
cacoes de radio UHF (com um receptor GLONASS/-
GPS incorporado que integra o complexo). O numero
de objectos de monitorizacdo € definido de acordo
com o numero de pessoas e a natureza das tarefas a
solucionar.
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P «AZIMUT-F» ASSEGURA:

- definicdo dos parametros de navegacéo e de posicao de
objectos mdéveis com recurso a sinais dos sistemas de navega-
cdo por satélite

- apresentacado dos dados simbdlicos e graficos no ecra do
posto de trabalho do operador: mapas electréonicos do terreno;
trajectos de circulacdo de objectos modveis; apresentacdo dos
objectos de utilizador (areas, linhas e pontos) colocados no
mapa electréonico do terreno pelo operador; trajectos de circu-
lacdo sobre o mapa da zona; solucdo das tarefas de seguranca
de circulacdo de objectos modveis, tanto pela rota previamente
introduzida, como sem uma rota, de acordo com os objectos
pré-introduzidos do mapa indicados como «PERIGOSO»; arqui-
vamento e armazenamento de dados operacionais e de nave-
gacao; garantia de comunicacdes de radio com todos os objec-
tos moveis

- processamento e apresentacdo no ecra incorporado de
curtas mensagens textuais e formalizadas do chefe do grupo,
mediante conjugacdo do computador tablet protegido (CTP)
com a central de radio-transmisséo.



«Mapa electronico»
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Apresentacédo da situacao, indicacdo de paradmetros, acesso a fung¢des, sincronizacdo nos postos de trabalho
Gestédo de apresentacdo de camadas, navegacao pelo mapa electrénico e pelos objectos da situacéo
Apresentacédo da situacao-alvo (posicao, trajecto) em tempo real
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SOFTWARE ESPECIAL

O SOFTWARE ESPECIAL (SE) é desenvolvido para automatizacao das operacdes dos 6rgdos de controlo associadas ao processamento
de dados da situacao e a gestdo dos processos de deteccao e realizacdo de situacoes. O SE inclui software de gestdo de situacdes e
actua através de solucao das tarefas principais: deteccdo de situacdes; cobertura do estado nas zonas de situagdes; controlo de forcas
e meios diversos em realizacdo de situacdes; introducéo e sistematizacao dos resultados de realizacédo de situacdes.

PRINCIPAIS
TAREFAS A
SOLUCIONAR:

«Esquema de automatizacéo»
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Recolha e processamento dos dados da situacéo-alvo; BT
a solucdo baseia-se no mapa electrénico e no sistema SE
de quadros (registos):

- recolha de dados dos meios técnicos de diversas
entidades e de diversos tipos

- formacéo de objectos informativos

- deteccéo, registo e apresentacéo de eventos.
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«Diagrama de forcas e melos»
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Apresentacdo da composicao das forcas e meios e das tarefas solucionadas por formas de aplicacéo
Gestao de forcas e meios (composicdo, entrada/saida da situacéo, estado, posicao)
Gestéo de tarefas de forcas e meios: colocacéao, alteracédo, execucdo e cancelamento de tarefas
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SOFTWARE ESPECIAL

PRINCIPAIS «Diagrama dos processos»

TAREFAS A
SOLUCIONAR:

" WarpaMMa NpoLEccos

Gestado de processo com base em eventos; a solucéao
baseia-se no diagrama dos processos:

- processamento primario de eventos
(confirmacao ou cancelamento)

- gestado de processos (etapas)
(criacao, concluséo, limites)

e 1. Recolha e distribuicdo de eventos por vertentes de activida-
- distribuicdo de eventos por processos (etapas); des e processos (etapas)

introdugéo dos resultados de acgoes. 2. Gestdo dos processos: criacdo, encerramento, introducéo e
conclusao de etapas
3. Conclusao de processos, seleccdo dos processos no tempo
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Componente «Resultados de actividade»
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1. Selecgao automéatica dos dados de actividades com base na classificagcdo de eventos (eventos, acidentes, etc.)

2. Tomada de decisdo sobre o resultado de realizacéo da situacao, introducado das caracteristicas definidas da realizacdo da situacao
3. Introducédo de dados sobre os objectos detectados, de realizacéo, de formacéo e sistematizacdo dos resultados de realizacédo de situacdes
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SOFTWARE ESPECIAL

Esquemas de trabalho com informacoes:

PRINCIPAIS - solucéo de tarefas ao abrigo de actividades diarias
- controlo em caso de surgimento e realizacdo da situacéo
= processamento analitico de eventos e dos resultados de
TAREFAS A litico d d ltados d

realizacéo.

SOLUCIONAR:

Componentes principais de software:

l - «Mapa electrénico»
- «Esquema de automatizacéo»
- «Diagrama dos processos»
- «Diagrama de forcas e meios»
- «Dados iniciais»
- «Planeamento de aplicacdo de forcas e meios»
introducéo de forcas e meios na situacao - «Resultados de actividades»
- «Administracéo».

Gestédo de forcas e meios; a solugcdo baseia-se no dia-
grama de gestao de forcas e meios:

- introducado do estado e da posicéo
Base da cadeia funcional:

- gestado de tarefas, controlo de execucéo : . : . : :
- software especial de gestdo de situacdes que permite unifor-
mizar a apresentacao da situacédo por diversas entidades no
- retirada de forcas e meios da situagao. processo de deteccao e realizacdo de situacoes;
- apoio de controlo permanente dos processos de realizagdo
de situacgdes (através das forcas e meios)
- acumulacéo e sistematizacdo da base de dados dos resulta-
dos de realizacdo de situacoes

WWW.NPKFAVORIT.RU 12
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FAVORIT

COMPLEXO DOS MEIOS
TECNICOS E SOFTWARE
DE CONTROLO «CMTSC»



» DESTINAGCAO

» APLICAGCAO

Solucéao de amplo leque de tarefas, desde a unifor- Controlo dos processos de deteccéo e realizacéo
mizacdo de recolha, processamento, apresentacao de situacdes de diversos niveis em forma de:
(transmissao) de dados nas zonas de situacoes até - identificacdo (deteccdao) de situacoes

a automatizacdo das actividades de uma ou de - cobertura da situacdo nas zonas de actividades
varias entidades, no &mbito da gestdo dos proces- - gestdo de forcas e meios diversos durante a
sos de deteccao e de realizacao de situacoes. realizacéo da situacéo

- introducéo e sistematizacdo dos resultados de
realizacao de situacoes.

-




A implementacéao pratica e a aplicacédo das solu-
coOes técnicas propostas do CMTSC permitem
garantir o devido nivel de controlo da situacéao e
da interaccédo no ambito de gestao de realizacéo
de situacdes a diversos niveis.
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